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1. รายละเอยีดทั�วไป 
ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์ UIM24302 เป็นชุดขบัไดร์ที�ขนาดเลก็ที�และควบคุมการทาํงานดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์ภายใน
และออกแบบใหมี้คุณสมบติัพิเศษในการควบคุมการทาํงานของสตป็ปิ� งมอเตอร์ไดโ้ดยไม่จาํเป็นตอ้งต่อร่วมกบัไมโครคอน 
โทรลเลอร์ใหว้งจรควบคุมอื�นๆ จากภายนอก และยงัสามารถควบคุมความเร็วในการหมุนไดด้ว้ยแรงดนัไฟฟ้า (Analog 
Voltage) สามารถแบ่งออกเป็น 3 รูปแบบไดด้งันี�  

1.1. On board trimmer ปรับความเร็วดว้ยตวัตา้นทานปรับค่าได ้ภายในโมดูลชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์  
(รุ่น UIM24302A) 

1.2. External Potentiometer ปรับความเร็วดว้ยตวัตา้นทานปรับค่าได ้(Potentiometer) จากภายนอก (รุ่น UIM24302B) 
1.3. External Voltage ปรับความเร็วดว้ยแรงดนัไฟฟ้าอา้งอิงจากภายนอก (รุ่น UIM24302B) 

นอกจากสญัญาณควบคุมความเร็วในการหมุนแลว้ยงัมีสญัญาณอื�นๆ ที�เกี�ยวขอ้งไดแ้ก่ Run/Stop , Direction , Hi/Low speed 
range และ Enable/Disable ซึ�งสญัญาณดงักล่าวนี�สามารถควบคุมไดง่้ายๆ ดว้ยการต่อขาสญัญาณลงกราวด ์(Active Low)
เท่านั�น ชุดไดร์รุ่น UIM24302A/B นี�สามารถควบคุมสเตป็ปิ� งมอเตอร์ไดโ้ดยไม่จาํเป็นตอ้งอาศยัวงจรควบคุมใดๆจาก
ภายนอก 
 
ชุดไดร์ UIM24302 ยงัมีฟังกช์นัการเร่งสปีดความเร็ว เพื�อใหไ้ดค้่าตามที�กาํหนดไวภ้ายใน 0.3 วนิาที และแมว้า่สญัญาณการ
ปรับความเร็วจะเปลี�ยนแปลงอยา่งต่อเนื�อง ฟังกช์นันี� ก็สามารถตอบสนองต่อการทาํงานไดเ้ป็นอยา่งดี 
 
ชุดไดร์ UIM24302 สามารถปรับตั�งกระแสเอาตพ์ตุไดต้ั�งแต่ 0-2A (Phase current) และดว้ยเทคนิคการควบคุมกระแสไดร์
และลดค่าแรงดนักลบั (Back EMF) ส่งผลใหต้วัมอเตอร์ยงัคงมีประสิทธิภาพในการทาํงานสูง แมว้า่จะหมุนที�ความเร็วสูง 
ก็ตาม 
 
ชุดไดร์ UIM24302 ออกแบบใหส้ามารถประกอบเขา้กบัตวัมอเตอร์ขนาดมาตรฐาน NEMA 17 และ NEMA 23 ไดอ้ยา่งลง
ตวั โดยใชร่้วมกบัหนา้แปลน (Flange) ของแต่ละรุ่น นอกจากนี�ยงัใชต้วัถงัแบบอลูมิเนียมเพิ�มความสามารถการระบายความ
ร้อนที�ดี และเพิ�มความแขง็แรงอีกดว้ย 
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2. คุณสมบัตทิางเทคนิค 
2.1. มีรุ่นใหเ้ลือกใชง้านแบ่งตามรูปแบบการปรับความเร็ว ดงันี�  

Model Function 

UIM24302A 2A Peak Phase Current , สามารถปรับความเร็วการหมุนไดจ้าก Trimmer ภายในตวั 

UIM24302B 2A Peak Phase Current , สามารถความเร็วการหมุนไดจ้าก External Potentiometer หรือ 
External Voltage 

2.2. ขนาด 42.3mm x 42.3mm x 16.5mm (LxWxH) 
2.3. ออกแบบใหส้ามารถประกอบเขา้กบัตวัมอเตอร์ไดอ้ยา่งสวยงาม หรือสามารถใชง้านในแบบแยกอิสระได ้

(Standalone) 
2.4. ตวัถงัอลูมิเนียม (Die-cast aluminiun) ทาํใหมี้การระบายความร้อนที�ดี และยงัเพิ�มความแขง็แรงอีกดว้ย 
2.5. แรงดนัใชง้านไดต้ั�งแต่ 10-30VDC , กาํลงัขบักระแสเอาตพ์ตุสูงสุด 2A / Phase และสามารถปรับคา่ไดต้ั�งแต่ 0-2A 
2.6. รูปแบบการขบัแบบ 1/16 micro-stepping เพิ�มความละเอียดในการหมุนของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ 
2.7. วงจรขบัแบบ H-Bridge x 2 ชุด และควบคุมกระแสไดร์ดว้ยเทคนิค PWM 
2.8. ควบคุมการทาํงานภายในดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2.9. มวีงจรสร้างสัญญาณพลัล์ภายในตวั จงึสามารถควบคุมให้สเตป็ปิ9 งมอเตอร์หมุนได้ทนัทเีมื�อจ่ายไฟให้กบัชุดไดร์ 

โดยไม่จาํเป็นต้องอาศัยวงจรการควบคุมจากภายนอก 
2.10. มีฟังกช์นัลดค่ากระแสไดร์แบบอตัโนมติั 
2.11. มีฟังกช์นัการเร่งสปีดความเร็ว 
2.12. มีสญัญาณควบคุมการขบัไดร์ Run/Stop , Direction , Enable/Shutdown  
2.13. รุ่น UIM24302A ปรับความเร็วดว้ย Trimmer ภายในตวั สามารถปรับความเร็วไดต้ั�งแต่ 0.15-1900 RPM 
2.14. รุ่น UIM24302B ปรับความเร็วดว้ยตวัตา้นทานปรับค่าไดจ้ากภายนอก (Potentiometer) สามารถปรับความเร็วได้

ตั�งแต่ 0.15-1900 RPM 
2.15. รุ่น UIM24302B ปรับความเร็วดว้ยแรงดนัไฟฟ้าจากภายนอก 0-5V (External Voltage) สามารถปรับความเร็วได้

ตั�งแต่ 0.15-1900 RPM 
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3. เทอร์มนิัลต่อสาย 

 
ขั�วต่อสายสญัญาณควบคุมและขั�วแรงดนัไฟ Supply 

Terminal Symbol Description 

1 V+ ขั�วแรงดนัไฟเลี�ยงขนาด 10-30V DC 
2 GND ขั�วแรงดนัไฟ 0V หรือ Ground 
3 ENA สญัญาณอินพตุควบคุมการเปิด/ปิด วงจรขบักระแสเอาตพ์ตุ (Enable/Disable H-Bridge) ขั�ว

สญัญาณนี� มี R-Pull up อยูภ่ายใน 
4 ON สญัญาณอินพตุควบคุมการ Run/Stop และขั�วสญัญาณนี� มี R-Pull up อยูภ่ายใน 
5 H/L สญัญาณอินพตุเลือกช่วงความเร็วของสเตป็ปิ� งมอเตอร์เป็น High / Low speed range และขั�ว

สญัญาณนี� มี R-Pull up อยูภ่ายใน 
6 DIR สญัญาณอินพตุควบคุมทิศทางการหมุน (Direction) และขั�วสญัญาณนี� มี R-Pull up อยูภ่ายใน 
7 Vref แรงดนัอา้งอิงเอาตพ์ตุขนาด 5V (ห้ามขั�วนี� ต่อกบัขั�ว GND โดยเด็ดขาด) มีเฉพาะรุ่น UIM24302B 
8 SPD สญัญาณแอนะลอ็กอินพุต (0-5V) สาํหรับปรับความเร็ว 
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ตาํแหน่งขั�วต่อสายมอเตอร์มีขั�วตอ่สายดงันี�  
Pad A+ / A- สายสญัญาณต่อไปยงัขดลวดเฟซ A ของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ 
Pad B+ / B- สายสญัญาณต่อไปยงัขดลวดเฟซ B ของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ 

เพื�อป้องกนัความเสียหาย ควรตรวจสอบความถูกตอ้งของขั�วของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ โดยสามารถวดัไดด้ว้ยโอห์มมิเตอร์ 
หากวดัที�ขดลวดเฟซเดียวกนั เช่น A+ กบั A- หรือ B+ กบั B- จะวดัค่าความตา้นทานไดต้ํ�ากวา่ 100 โอห์ม และค่าความ
ตา้นทานที�วดัไดจ้ากขดลวดทั�งสองชุดจะมีค่าที�ใกลเ้คียงกนัดว้ย และหากเป็นการวดัค่าความตา้นของขดลวดต่างเฟซ
กนัระหวา่ง A(+/-) และ B(+/-) จะวดัค่าความตา้นทานไดม้ากกวา่ 100 กิโลโอห์ม หรือสูงมากจนวดัค่าไม่ได ้
 

4. ตวัอย่างการต่อใช้งาน 

4.1. UIM24302A using Onboard Trimmer 

 
รุ่น UIM24302A นี�สามารถปรับความเร็วไดด้ว้ย Speed Trimmer ภายในบอร์ดโดยตรง 
 
4.2. UIM24302 with External POT 
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 รุ่น UIM24302B สามารถปรับความเร็วไดด้ว้ยการต่อร่วมกบัตวัตา้นทานปรับค่าไดจ้ากภายนอก โดยภายในชุด
ไดร์นี�ไดจ้ดัเตรียมแรงดนัอา้งอิง (Vref) ขนาด 5V ไวด้ว้ยแลว้จึงสามารถต่อใชง้านไดท้นัที โดยค่าความตา้นทานที�
เหมาะสมควรมีค่าระหวา่ง 5K และ 10K โดยการใชค้่าความตา้นทานที�ต ํ�ากวา่ 5K จะมีผลใหเ้กิดการใชก้ระแสจาก
แรงดนัอา้งอิงที�มากเกินไป ซึ�งอาจส่งผลใหเ้กิดความเสียหายได ้และหากใชค้่าความตา้นทานที�สูงกวา่ 10K จะมีผลให้
ความแมน้ยาํในการปรับค่าความเร็วลดลง 
 
4.3. UIM24302 with External Control Voltage 

 

 
 
 รุ่น UIM24302B สามารถปรับความเร็วไดด้ว้ยแรงดนัไฟฟ้าอา้งอิงจากภายนอก เพื�อรองรับการควบคุมความเร็ว
จากไมโครคอนโทรลเลอร์ดว้ยวงจรแปลงสญัญาณดิจิตอลเป็นแอนะลอ็ก (D/A converter) ส่งป้อนที�ขาสญัญาณ SPD 
และขา GND (ขั�วที� 2) ของชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์และวงจรจ่ายแรงดนัอา้งอิงกบัจาํเป็นตอ้งต่อถึงกนัดว้ย โดยค่าแรง 
ดนัอา้งอิงจากภายนอกจะตอ้งมีคา่ระหวา่ง -0.3V ถึง 5.3V เท่านั�น  
 
ข้อควรระวงั การป้อนแรงดนัอ้างองิจากภายนอกที�เกนิขอบเขตที�กาํหนดจะส่งผลให้ชุดไดร์ได้รับความเสียหายได้ทนัท ี
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5. คุณสมบัตทิางเทคนิค 
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6. ฟังก์ชันการใช้งาน 

5.1. Supply Voltage ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์ UIM24302 สามารถใชง้านไดใ้นช่วงแรงดนัไฟฟ้าตั�งแต่ 10-30VDC 
การใชง้านที�ช่วงแรงดนัไฟฟ้าสูงจะช่วยใหป้ระสิทธิภาพการทาํงาน ในขณะหมุนที�ความเร็วสูงดียิ�งขึ�น แต่ก็จะมี
ผลต่อกาํลงังานสูญเสียและอุณหภูมิที�สูงมากดว้ยเช่นกนั ดงันั�นจึงตอ้งพิจารณาใหเ้หมาะสมต่อความเร็วสูงสุดที�
ตอ้งการใชง้านดว้ย 

5.2. Output Phase Current ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์ UIM24302 นี�สามารถขบักระแสเอาตพ์ตุต่อเฟสไดสู้งสุด 2A 
และสามารถปรับกระแสใชง้านไดร้ะหวา่ง 0-2A เพื�อปรับใหเ้หมาะสมต่อตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์ที�ใชง้าน โดย
สามารถปรับไดจ้ากตวัตา้นทานปรับค่าได ้(Potentiometer) ที�อยูด่า้นหลงัของชุดไดร์ ในการปรับตั�งค่าจะใช ้
โวลท์มิเตอร์สาํหรับวดัค่าแรงดนัที�ขั�ว Mapped voltage (Va) ซึ�งค่าแรงดนันี�จะเป็นสดัส่วนที�สอดคลอ้งกบั
ค่ากระแสเอาตพ์ตุดงันี�  
 

Model Mapped voltage , Va Output Current 

UIM24302 0 - 4V 0 ~ 2A 
 
หมายเหต ุ

� การวดัค่าแรงดนั Mapped voltage (Va) ตอ้งจ่ายไฟเลี�ยง (V+/GND) ใหก้บัชุดไดร์ UIM240xx Series 
ดว้ยและในการปรับค่ากระแสเอาตพ์ตุนี�  ไม่จาํเป็นตอ้งต่อตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์กบัชุดไดร์ 

� หลงัจากปรับตั�งค่ากระแสเอาตพ์ตุเรียบร้อยแลว้ จะตอ้งรีบูต (Reboot) ชุดไดร์โดยการปิดแหล่งจ่ายไฟ 
แลว้เปิดขึ�นใหม่อีกครั� ง 

 
 
5.3. Speed Control ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์ UIM24302 นี�สามารถสร้างสญัญาณพลัลเ์พื�อขบัสเตป็ปิ� งใหห้มุนไดที้�

ความถี�ตั�งแต่ 8Hz-102KHz (Step driving pulse) และดว้ยการขบัแบบ 1/16 micro step จะทาํใหส้เตป็ปิ� งมอเตอร์
หมุนที�ความเร็ว 0.15-1900 RPM เมื�อใชก้บัสเตป็ปิ� งมอเตอร์ที�มีความละเอียด 1.8 องศา/สเตป็ และสามารถปรับ
ความเร็วในการหมุนได ้3 รูปแบ ดงันี�  

• Onboard Trimmer รุ่น UIM24302A ปรับความเร็วดว้ย Trimmer ภายในตวั สามารถปรับความเร็วได้
ตั�งแต่ 0.15-1900 RPM 

• External Potentiometer รุ่น UIM24302B ปรับความเร็วดว้ยตวัตา้นทานปรับค่าไดจ้ากภายนอก 
(Potentiometer) สามารถปรับความเร็วไดต้ั�งแต่ 0.15-1900 RPM 
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• External control voltage รุ่น UIM24302B ปรับความเร็วดว้ยแรงดนัไฟฟ้าจากภายนอก 0-5V (External 
Voltage) สามารถปรับความเร็วไดต้ั�งแต่ 0.15-1900 RPM 

 
5.4. Speed Range Selection เพื�อใหก้ารปรับค่าความเร็วมีความถูกตอ้งแม่นยาํ ผูใ้ชค้วรกาํหนดเลือกช่วงความเร็วให้

เหมาะสมดว้ย โดยภายในชุดไดร์นี� มีความละเอียดในการแปลงค่าสญัญาณแรงดนัอินพตุที� 8 บิต (ภายในชุดไดร์มี
วงจร ADC ขนาด 10 บิต แต่ไม่ใชง้าน 2 บิตสุดทา้ย เพื�อลดปัญหาสญัญาณรบกวน)  ดงันั�นการปรับความเร็วจึง
แบ่งออกเป็น  255 สตป็  

 
• High Speed Range เมื�อตอ้งการใชง้านที�ช่วงความเร็วสูง ซึ�งกาํหนดจากสญัญาณควบคุมที�ขั�วหมายเลข 5 

(H/L) ใหป้ลอยลอยไวห้รือต่อเขา้กบัขั�วแรงดนั 5V ที�ดา้นใตข้องชุดไดร์นี�จะมีจัxมเปอร์ 2 ตวั (J1/J2) สาํหรับ
การกาํหนดช่วงความเร็วที�ตอ้งการ ดงัตารางต่อไปนี�  

 
 

• Low Speed Range เมื�อตอ้งการใชง้านที�ช่วงความเร็วตํ�า ซึ�งกาํหนดจากสญัญาณควบคุมที�ขั�วหมายเลข 5 
(H/L) ใหต่้อลงกราวดห์รือต่อเขา้กบัขั�วหมายเลข 2 (GND) ที�ดา้นใตข้องชุดไดร์นี�จะมีจัxมเปอร์ 2 ตวั (J1/J2) 
สาํหรับการกาํหนดช่วงความเร็วที�ตอ้งการ ดงัตารางต่อไปนี�  

 
 

5.5. Acceleration/Deceleration ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์รุ่น UIM24302 นี� มีฟังกช์นัการเร่งความเร็วใหมี้คา่ตามที�ตอ้ง 
การไดภ้ายใน 0.3 วนิาที แมว้า่สัญญาณการปรับความเร็วจะเปลี�ยนแปลงอยา่งต่อเนื�อง ฟังกช์นันี� ก็สามารถตอบ 
สนองต่อการทาํงานไดเ้ป็นอยา่งดี และรวมถึงการเร่งสปีดความเร็วขึ�นสูงสุด (1900RPM) ภายในเวลา 0.3 วนิาที
ดว้ยเช่นกนั และเพื�อใหก้ารควบคุมสเตป็ปิ� งมอเตอร์สามารถตอบสนองต่อการหยดุหมุนไดอ้ยา่งรวดเร็ว จึงไม่มี
การหน่วงเวลาสาํหรับการปรับลดความเร็วหรือการสั�งงานใหห้ยดุหมุนแต่อยา่งใด 
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7. Dimension 
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8. Installtion Guide 
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